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Vilka olika aktiva säkerhetssystem finns?
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Stöd i längdled 

ACCSUBJECT, speed

SUBJECT to TARGET, relative speed

SUBJECT to TARGET, distance

SUPPORT, braking

INPUTS OUTPUTS

AUTONOMOUS INTERVENTION, acceleration 

and braking

WARN, on precautious actions

SUBJECT, vehicle dynamics

FCW WARN, on precautious actions

INPUTS OUTPUTS

SUBJECT, speed

SUBJECT to TARGET, relative speed

SUBJECT to TARGET, distance

SUBJECT, vehicle dynamics
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Stöd i sidled

BSD

SUBJECT, lane change detection

SUBJECT’s BLIND SPOT, vehicle detection
WARN, on precautious actions

INPUTS OUTPUTS

SUBJECT, vehicle dynamics

LDW

SUBJECT, lane change detection

SUBJECT, upcoming lane marks detection WARN, on precautious actions

SUBJECT, vehicle dynamics

INPUTS OUTPUTS



© eVALUE consortium 5Jan Jacobson, 9 januari 2009

Stöd för stabilitet

ABS

INPUTS OUTPUTS

AUTONOMOUS INTERVENTION,  

individual wheel braking

SUBJECT,  individual wheel slip detection

SUBJECT, vehicle dynamics

ESC

INPUTS OUTPUTS

AUTONOMOUS INTERVENTION,  

braking

SUBJECT,  stability loss detection

AUTONOMOUS INTERVENTION,  

Engine / transmission

SUBJECT, vehicle dynamics
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Utvärdering genom prov i scenarier

Konstruktionsgranskning

Prov på bana

Prov i laboratorium

Trafikscenarier

baserade på statistik

Fordon

Dokumentation

Provningsrapport

Utvärdering
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Scenarier i längdled (”longitudinal scenarios”) 

• Rak väg

• Kurva

• Korsande objekt

Subject vehicle

VS AT,VT

Target vehicle

WT

Subject vehicle

VS

VT

Target vehicle

Subject vehicle

VS

V
T
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Scenarier i sidled (”lateral scenarios”)

• Avviker från filen på rak väg

• Avviker från rak väg

• Avviker från kurva
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Scenarier i sidled (”lateral scenarios”)

• Avviker från kurva

• Avviker från rak väg 

just innan kurva 

• Kollision vid filbyte 

på rak väg 
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Scenarier för inbromsning och stabilitet 

(”stability scenarios”)

• Nödbromsning på olika 

friktion (“split µ”)

• Köra in för snabbt i en kurva

• Stabilitet (roll)
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Vad menar vi med ”Performance testing”?

Scenariobaserade prov på provbana

Laboratorieprov

Konstruktionsgranskningar

”Performance testing = 

ett begränsat antal provfall 

(representativa från olycksstatistik)

Utvecklingsprovnig = Ett stort antal provfall 

(”alla”)
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Målsättning för projektet

Att utveckla utvärderingsmetoder för IKT-baserade säkerhetssystem.

Öka det allmänna medvetandet och kundernas acceptans för IKT-

baserade säkerhetssystem.

Stödja utvecklingen av IKT-baserade säkerhetssystem hos 

fordonstillverkare och underleverantörer.

OCH därigenom

IKT = informations- och kommunikationsteknologi

(eng. ICT = Information and Communication Technology)
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Ytterligare information

Ladda hem eVALUE State-of-the-art report!

Registrera dig för eVALUE Newsletter!

Kontaktpersoner

Jan Jacobson, SP, jan.jacobson@sp.se

Susanna Leanderson, Volvo Technology, 

susanna.leanderson@volvo.com

Jonas Jansson, VTI, Jonas.Jansson@vti.se

www.evalue-project.eu
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